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Présentation de

Yverdon-les-Bains, 
18 janvier 2019

 

J.-D. Dessimoz,
Robot-CH

Ø C�est l'organisation faîtière de la 
robotique en Suisse, visant à réunir 
toutes les associations et 
organisations importantes du 
domaine, les instituts de recherche 
et de formation, les corporations 
publiques ainsi qu'un grand nombre 
de spécialistes et d'ingénieurs
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Définition

http://www.robot-ch.org
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Structure et 

mode opératoire

Robot-CH a une structure interne de type associatif selon 
l'organigramme de droite, et son mode opératoire est orienté 
projets et activités souvent en partenariat avec d'autres (à gauche)
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Partenariat,

et historique

Robot-CH comprend principalement la Ville d'Yverdon-les-

Bains, la Haute Ecole d'Ingénierie et de Gestion du canton 

de Vaud, Y-Parc SA, le Centre Professionnel du Nord Vaudois 

et l'Association du Développement du Nord Vaudois comme 

membres collectifs.

Formellement créée en 2002, Robot-CH a mené de 

nombreuses actions, notamment en termes de concours de 

robots (en particulier plus de 20 éditions nationales et 3 

internationales, en Suisse), d'expositions, de cours, 

démonstrations et conférences, visant suivant les cas les 

étudiants du domaine technique, l'industrie, la recherche, la 

jeunesse des écoles obligatoires ou le grand public.
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Ø Au cœur des 
microtechniques,

Ø district Jura-nord 
vaudois,

Ø traditions (son, image 
dynamique, écrit 
mécanisé) et création 
d�entreprises

Ø Aussi: ville d�études

5Robot-CH,  J.-D. Dessimoz, Janvier 2019

6

 
Collaborations 

(1 de 2)

Robot-CH travaille en collaboration avec de nombreuses 
institutions régionales, nationales et internationales. 

Robot-CH est notamment membre de l'association 
allemande Hands-on-Technologies qui coordonne la FIRST 
Lego League pour l'Europe centrale , et Robot-CH fournit 
actuellement la vice-présidence de l'association européenne 
Eurobot. 

Moins formellement, mais via certaines initiatives 
associées, Robot-Ch est en relation avec de nombreux 
réseaux.

Au niveau plus régional, Robot-CH souhaite encore pouvoir 
développer des synergies avec Valmetech.
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Ø En partenariat avec d�autres institutions, comme 
les Hautes Ecoles "Ostschweiz", ou du canton de 
Zurich, à Winterthur (ZHW), ou l�association 
suisse pour l�automatique (ASSPA), Robot-CH a 
contribué à l�organisation de concours à de 
multiples lieux en Suisse ; en plus d�Yverdon : 
Rapperswil, Willisau, Olten, Winterthur, etc. ; 
voire dans d�autres pays, par son rôle dans les 
organisations internationales dont elle est 
membre.
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Collaborations 
(2 de 2)
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CTI, Asspa/SGA, EPFL, 
ZHWinterthur, FH-
Rapperswil, Microtech, 
Micronarc, Alliance, 
Valmetech, CeTT/CRa&D, 
etc.
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Réseaux
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Ø L�association Robot-CH contribue à 
diffuser des connaissances en 
robotique auprès du public, des 
professionnels, des écoles, des 
clubs et des entreprises ainsi qu�à 
promouvoir l�image de la robotique 
et des sciences techniques
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Programme 
d'action 
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dès 2002
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Axes 
d'activités
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Exemple – Portail web
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http://www.youtube.com/watch?v=7XWBQCMfLrc
12

Exemple – Coupe suisse de 
robotique et des écoles 

http://maxtv.ch/video/robots-envahissent-y-
parc-pour-coupe-suisse-robotique

Vidéo 2016:
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http://www.youtube.com/watch?v=7XWBQCMfLrc
http://maxtv.ch/video/robots-envahissent-y-parc-pour-coupe-suisse-robotique
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Exemple – Initiatives pour la 
recherche et l'industrie 
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Robots:10 
à Rapperswil

L�événement Robot :10 à Rapperswil comprend trois volets 
principaux : Les compétitions suisse et européenne, la 
conférence internationale, et les expositions-ateliers.

Exemple– Coupe européenne
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Exemple– Coupe européenne  
de robotique à la Marive 
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Exemple– Robots:15 
à la Marive 
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Séance Robot-CH du 22 juillet  2010, JDD 1717

Robots:10 
à Rapperswil

Eurobot Conference

La conférence a permis, 
après sélection, 25 
présentations à Rapperswil, 
et les actes de la conférence 
seront publiés chez 
Springer.

Exemple– Conférence
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Exemple– Conférences
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Exemple – Synergies
 

RobotYx 2015
– à Yverdon-les-Bains –

org. Y-Parc
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Séance Robot-CH du 22 juillet  2010, JDD

Robots:10 
à Rapperswil

6 de 6
references

Robots :10 et notamment son volet 
à vocation technique RobotX 2010 
ont été bien relayés sur les sites 
Manufuture-CH et Micronarc.

Exemple – Répercussions
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Exemple – Répercussions
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1. Contributions of Association Robot-CH to 
promote the development of robots

• Poster
• Website: http://robot-CH.org
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Exemple – Répercussions

http://robot-CH.org
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Extraits de presse, 
Marché Systèmes Management, éd. du 8 juin 2018  (MSM)
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Exemple – Répercussions
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Exemple – Répercussions
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COMMANDE	INTERACTIVE	OUVERTE	POUR	ROBOT		
Exemple	d'applica-on	en	accès	ouvert,	avec	commande	en	temps	réel	d'un	
robot	 ABB	 Yumi,	 dans	 le	 monde	 réel	 et	 en	 mode	 de	 simula-on,	 avec	
superviseur	original	écrit	en	C#	et	basé	sur	communica-on	"Chat-IP".	
	

Le	 Laboratoire	 de	 Robo,que	 et	 Automa,sa,on	 (LaRA)	 a	 fait	 l'acquisi,on,	
installé	 diverses	 ressources	 et	 développé	 un	 niveau	 de	 supervision	 pour	
coordonner	 l'ensemble,	 y	 c.	mouvements	de	 robots,	 et	 analyse	 visuelle	de	
scènes,	 pour	 une	 gamme	 d'applica,ons	 typiques	 du	 contexte	 industriel.	
Dans	le	cas	par,culier,	il	s'agit	d'un	robot	collabora,f	humanoïde.	
�Contextes: Formation et Travaux d'étudiants ( Bachelor, Master, Doctorat), Projet interne, Prestation de 
service, Mandat, Echanges d'étudiants, Compétitions internationales	

Haute	Ecole	d’Ingénierie	et	de	Ges,on	du	Canton	de	Vaud	
route	de	Cheseaux	1	
1401	Yverdon-les-Bains	
hRp://lara.heig-vd.ch	
Jean-Daniel.Dessimoz@heig-vd.ch	
+41	24	557	63	15	

COMMANDE	INTÉGRÉE	DE	SYSTÈMES	ROBOTISÉS	
Robots	Bosch-Delta	et	Stäubli,	vision	Cognex,	convoyeur	à	mini-pale>es,	
API	Beckhoff	et	modules	C#	LaRA	de	supervision	
		

Le	Laboratoire	de	Robo,que	et	Automa,sa,on	(LaRA)	a	fait	l'acquisi,on	et	

installé	 diverses	 ressources	 industrielles	 et	 a	 développé	 un	 niveau	 de	

supervision	pour	coordonner	l'ensemble,	mouvements	de	robot,	ges,on	de	

pale>es	 et	 analyse	 visuelle	 de	 scènes,	 pour	 une	 gamme	 d'applica,ons	

typiques	du	contexte	industriel.	

�Contextes: Formation et Travaux d'étudiants ( Bachelor, Master, Doctorat), Projet interne, Prestation 
de service, Mandat, Echanges d'étudiants, Compétitions internationales	

Haute	Ecole	d’Ingénierie	et	de	Ges,on	du	Canton	de	Vaud	

route	de	Cheseaux	1	

1401	Yverdon-les-Bains	

h>p://lara.heig-vd.ch	

Jean-Daniel.Dessimoz@heig-vd.ch	

+41	24	557	63	15	
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Ø Merci de votre attention!

... et peut-être pourrez-vous 
vous joindre (à nouveau?) à nos 

prochaines actions?
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Conclusion
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