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Robot-CH Définition

> C’ est I'organisation faitiére de la
robotique en Suisse, visant a réunir
toutes les associations et
organisations importantes du
domaine, les instituts de recherche
et de formation, les corporations
publiques ainsi qu‘un grand nombre
de spécialistes et d'ingénieurs
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http://www.robot-ch.org

n b t CH Structure et
o ° - mode opératoire

Robot-CH
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Robot-CH a une structure interne de type associatif selon
I'organigramme de droite, et son mode opératoire est orienté

projets et activités souvent en partenariat avec d'autres (a gauche)
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n b t CH Partenariat,
o ° - et historique

Robot-CH comprend principalement la Ville d'Yverdon-les-
Bains, la Haute Ecole d'Ingénierie et de Gestion du canton
de Vaud, Y-Parc SA, le Centre Professionnel du Nord Vaudois
et I'Association du Développement du Nord Vaudois comme
membres collectifs.

Formellement créée en 2002, Robot-CH a mené de
nombreuses actions, notamment en termes de concours de
robots (en particulier plus de 20 éditions nationales et 3
internationales, en Suisse), d'expositions, de cours,
démonstrations et conférences, visant suivant les cas les
étudiants du domaine technique, I'industrie, la recherche, la
jeunesse des écoles obligatoires ou le grand public.
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nobot_ CH Collaborations
(1 de 2

Robot-CH travaille en collaboration avec de nombreuses
institutions régionales, nationales et internationales.

Robot-CH est notamment membre de I'association
allemande Hands-on-Technologies qui coordonne la FIRST
Lego League pour I'Europe centrale , et Robot-CH fournit
actuellement la vice-présidence de I'association européenne
Eurobot.

Moins formellement, mais via certaines initiatives
associées, Robot-Ch est en relation avec de nombreux
réseaux.

Au niveau plus régional, Robot-CH souhaite encore pouvoir
développer des synergies avec Valmetech.
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Robot-CH Collaborations
|
(2de 2)

> En partenariat avec d’ autres institutions, comme
les Hautes Ecoles "Ostschweiz”, ou du canton de
Zurich, a Winterthur (ZHW), ou |’ association
suisse pour I’ automatique (ASSPA), Robot-CH a
contribué a I’ organisation de concours a de
multiples lieux en Suisse ; en plus d’ Yverdon :
Rapperswil, Willisau, Olten, Winterthur, etc. ;
voire dans d’ autres pays, par son rdle dans les
organisations internationales dont elle est
membre.
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Robot-ChH

Programme
d'action

> L’ association Robot-CH contribue a
diffuser des connaissances en
robotique aupres du public, des
professionnels, des écoles, des
clubs et des entreprises ainsi qu’ a
promouvoir I'image de la robotique
et des sciences techniques
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Rabot- CH
h Exemple - Portail web
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Quelles en sont les Exists club prés § mt
regles 7 de chez moi 7 associations spécialisees  applications
Comment y participer 7 Quels sont les en robotique ? domestiques, ludigues,
développements sécuritaires 7
récents ?
55y > >>> >
Robot-CH contribue & diffuser les connalssances en robotique, et en favoriser I‘échange, auprés du public,
des professionnels, des écoles, des entreprises et des medias en promouvant I'image de la robaotique et
des sciences techniques.
Robot-CH veut &tre |a passerelle entre les mondes académiques, industriels et publics. PUSN
Robot-CH, J.-D. Dessimoz, Janvier 2019 "

ROLOL-CH roioiaue ot des ccoles

Vidéo 2016:

http://maxtv.ch/video/robots-envahissent-y-
parc-pour-coupe-suisse-robotique

Watch on YouTube
Copy embed html|

Zoom In
Zoom Out
chl\\ll All

http://www.youtube. Com/watch"v TXWBOCMI{Lrc
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http://www.youtube.com/watch?v=7XWBQCMfLrc
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n b t CH Exemple - Initiatives pour la
° ° - recherche et l'industrie
Robotique en mouuement n °b otx

The professional forum of Rebet-CH
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RobotX

Le forum professionnel de Robot-CH

n ob ot CH Exemple- COUpe européenne
= i ROBOTS:10

Robots:10 . Festival,
a Rapperswil R

.............. £ Eurobot 2010 Competitions

27-30 sai 2000 & Feed The World —
L” événement Robot :10 & Rapperswil comprend trois volets 7o i eurobot "
événemen 0 pp p! y {f“d

principaux : Les compétitions suisse et européenne, la w. 1d
conférence internationale, et les expositions-ateliers. A

obots10.ch
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Exemple- COUpe européenne
de robotique a la Marive
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Exemple- Robots:15
a la Marive
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Exemple- COnférence
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Exemple- COnférences
RIE 2015

The ccka lngesge of FE 2015  Kraginhs Pownch maay sisc b
pom

wosters rara a%itin,

May 21-22, 2015
Yverdon-les-Bains, Switzerland

e e e

Join RIE 2015, the 6" International Conference on Robotics in Education

8 1, 9 S f o) v kgt i Eokmrat R ae il 20 s plcoters. o
i 13w TeCSn P ke b 2] P TS W0

1 ravrion aciess i3 amal, and )

Lt s ) 4 ¥ sty e e o R RS
e o 2 a3, Pl SO, W G PN G215, Lt 0V, g vk
1 Pnsa e Bk maton o 0 k0 g 01 050 e, g B Bt o et g g~y kg ooy e important dates

U P2 Y1 2 et f S, VAP SRS T Dessenes

Veorion e Sars (N EETEEILETIIROEET 4

15 March

Dok iy Cdof oy rogimbation. 7 Al 2016
Ve popae vrmon: 18 A 2018
End of regiation 15 May 2010

Vors smrvartmy st 3 g et iben
T, A gorthne 0 b e 10 GO CORMN

S
Prie

« Drssomn i and o v g o bt b

Py RIE 2015 will take piace st
MEIG-VD, School of Business snd Engne=ring of
HES-SO,

TEE A
b des e OL | ey

cstrand srpact
Pecwiend sabess sad

uriog the St Rebatic Ouys 201 S

Switzerdand

May 21-22, 2015

rie2015.0rg rie2015.0rg v




n obot . c H Exemple - Synergies

RobotYx 2015

Y-PARC-Swiss Technopole - 22 mai 2015

RobotYx 2015
- a Yverdon-les-Bains -
org. Y-Parc

-

n ob ot CH Exemple - Répercussions
|
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ﬂ °b ot CH Exemple - Répercussions
|

8  Lundit6 aviil 2018 REG IO N La Région Nord vaudois

Une équipe régionale en finale européenne " "2

Les robots se sont affrontés sur une table en vinyle vendredi et samedi, Chacun Les étudiants du CPNV, 3 savoir Viadimir Nykolow, Louis Jeanneret, Rafaél Rochat
devait construire 13 wille du futur. Par exemple, ils devaient prendre des cubes de et Loic Nicoud (de g. 3 dr.), sont montés sur Ia troisiéme marche du podium
couleur et les empiler pour édifier des batiments aux bons endroits.

21° Coupe suisse de robotique

«ll y a eu un bon suspens jusqu’a Ia fins,
déclare Jean-Daniel Dessimoz, président de
Robot-ch. Parmi les deux équipes régionales,
seule celle du Centre professionnel du Nord
vaudois {CPNV) a réussl 3 se hisser sur le
pedium en décrochant la troisieme place de la
Coupe suisse de robotique. Elle s’est donc qua-
lifide, parmi 21 équipes suisses et internatio-
nales, pour ta finake de SwissEurobot qui aura
lieu le week-end de I'Ascension en France.

< 'équipe de la HEIG-
VD, représentée ici par
Léandre Equey (3 g)
et Giuseppe Romeill,
étalt sur les starting-
blocks avec ses robots
#Numérobise et
wFeudartificess. Mais
elle 3 fini 6% sur 21

» Le robot arrivera-t-il
aordonner a I'abeille de
piquer?

21

Exemple - Répercussions

6 nardi 23 maizo17 REG |0N La Réglon Nord vaudols

Vers la lune avec la 20 Coupe de[Suisse He robotique " =2

Un défilé de robots

La 20" Coupe de Suisse de robotique SwissEurobot
sur le théme «Moon Village - Destination Lunes, s'est

déroul roier, @ La Marive. Sous les
auspices fie Robot-CH, du parc technologigue Y-Parc,
delat Ierie o g -

de Vau (HEG-D), finsi que de [; Ville d'Wcrdan—I
les-B permet ;

= T
équipes suisses ont &té sélectionnées- de participer
- uropéenne prévue la semaine prochaine,
m Par allleurs, de nombreux éléves ont -
Py concours des écoles. Leur robot se sont  L'équipe TeamAuto
affrontés dans des joutes de Ia First Lego League. moz et Manuele Natees

Mickaél Wullia- L'équipe Robotigre de I'école de Chamblon (deg. adr)
vee en 5’ position Félicien Kiener, David Muriset et Théo Marendaz.

22
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n °b ot CH Exemple - Répercussions
|
Extraits de presse,

Marché Systémes Management, éd. du 8 juin 2018 (MSM)

Coupe suisse 0@ rebotique
« SwissEurobot Open «
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HAUTE ECOLE
D'INGENIERIE ET DE GESTION
DU CANTON DE VAUD

www.heig-vd.ch

COMMANDE INTEGREE DE SYSTEMES ROBOTISES

Robots Bosch-Delta et Stédubli, vision Cognex, convoyeur & mini-palettes,
API Beckhoff et modules C# LaRA de supervision

Le Laboratoire de Robotique et A (LaRA) a fait I isition et
installé diverses ressources industrielles et a développé un niveau de
supervision pour coordonner I'ensemble, mouvements de robot, gestion de
palettes et analyse visuelle de scénes, pour une gamme d'applications
typiques du contexte industriel.

Contextes: Formation et Travaux d'étudiants ( Bachelor, Master, Doctorat), Projet interne, Prestation
de service, Mandat, Echanges d'étudiants, Compétitions internationales

ey

HAUTE ECOLE
D'INGENIERIE ET DE GESTION
DU CANTON DE VAUD

www.heig-vd.ch

COMMANDE INTERACTIVE OUVERTE POUR ROBOT

Exemple d'application en accés ouvert, avec commande en temps réel d'un
robot ABB Yumi, dans le monde réel et en mode de simulation, avec
superviseur original écrit en C# et basé sur communication "Chat-IP".

Le Laboratoire de Robotit et Al ion (LaRA) a fait I'

installé diverses ressources et développé un niveau de supervision pour
coordonner I'ensemble, y c. mouvements de robots, et analyse visuelle de
scénes, pour une gamme d'applications typiques du contexte industriel.
Dans le cas particulier, il s'agit d'un robot collaboratif humanoide.

Contextes: Formation et Travaux d'étudiants ( Bachelor, Master, Doctorat), Projet intere, Prestation de
service, Mandat, Echanges d'étudiants, Compétitions internationales.
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Robot-ChH

Conclusion

> Merci de votre attention!

... €t peut-étre pourrez-vous
vous joindre (a nouveau?) a nos
prochaines actions?

Robot-CH, J.-D. Dessimoz, Janvier 2019
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